UWAGA!!! UWAGAI!!! UWAGAI!!! UWAGA!!!

ABY POPRAWNIE ZLOZYC LOZKO ELEKTRYCZNE NALEZY STEROWNIK
GLOWNY DO KTOREGO PODPIETE SA PRZEWODY PRZELOZYC Z
SILOWNIKA ZNAJDUJACEGO SIE POD STELAZEM W GLOWIE LOZKA NA
SILOWNIK, KTORY ZNAJDUJE SIE POD STELAZEM NA SRODKU LOZKA. W
PRZECIWNYM WYPADKU PRZEWODY BEDA ZLE PODPIETE, CO SPOWODUJE
BRAK MOZLIWOSCI ZLOZENIA L OZKA.

1. Instalacja

1.1 Instalacja t6zka

Montaz tdzka moze wykonywac jedna osoba.

1.1.1 Lista podzespotéow:




Kotka Kétko o S$rednicy 125 mm z |4
indywidualnym systemem blokowania.

Deska przednia oraz Zmontowana deska przednia oraz |1

podzespot podnosnika wspornik podnosnika tézka i podstawa z

tézka podniesionym silnikiem

Deska tylna oraz Zmontowana deska tylna oraz wspornik

podzespdt podnosnika podnos$nika tozka i podstawa z

tézka podniesionym silnikiem

Podzespot ramy czesci Zmontowana deska na plecy oraz |1

przedniej tézka przednia rama tézka, zawierajgca silnik
do obstugi plecow

Podzespot tylnej ramy Zmontowane deski, deska na goler oraz | 1

tézka tylna rama tdézka z silnikiem do obstugi
nog

Porecze boczne Cztery, drewniane porecze boczne z | 4

ostonami plastikowymi i sprezynami

Porecze boczne Cztery, drewniane porecze boczne z | 4
ostonami plastikowymi i sprezynami

Rura faczgc o przekroju odpowiada za rozktad mocy 2

kwadratowym

Sruby taczace Z okragta ostong 16

Skrzynka sterownicza 1

JIECANG

Kontroler reczny JIECANG 1

1.1.2 Proces instalacji

(1) Montaz két :

Nacisng¢ hamulec kot i odwrdcié podzespot
podnosnika tézka i potaczyc je na podstawie
tézka zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
do momentu, gdy uchwyt kota zablokuje sie
catkowicie. Nastepnie odwroci¢ caty
podzespodt i potozy¢ ptasko na podtodze.

(2) Montaz podzespotu deski przedniej i
podzespotu ramy czesci przedniej

Umiesci¢ “Podzespo6t podnosnika deski przedniej” na podfodze i przytrzymaé “Podzespét
ramy przedniej czesci tézka” , aby wtozyé go do dwdch rur o srednicy kwadratu podzespotu
podnosnika fézka. Nastepnie dokreci¢ sruby heksagonalne za pomocg odpowiedniego
narzedzia.
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(3) Montaz rury taczacej
Podnies¢ podzespét tylnej ramy tézka i wtozyé rure taczacg do rury ramy tézka. Przykrecic za
pomoca Srub.

Uwaga: nie zapomniec¢ o dokreceniu $rub.

(4) Montaz podzespotu podnosnika deski przedniej i podzespotu ramy przedniej czesci
tozka
Metoda montazu jest taka sama jak w przypadku punktu 2.

(5) Montaz skrzynki sterowniczej

Przytrzymac dolng czes¢ skrzynki sterowniczej i wlozy¢ jg do otworu silnika obstugujacego
nogi w sposoéb pokazany na rysunku.

(6) W ten sposdb zakoriczony zostat montaz ramy tézka.
Przytrzymac poprzeczki ramy na nogi i ramy na plecy, wtozy¢ dwie rury taczace do rury ramy
na plecy i dokreci¢ sruby za pomoca odpowiednich narzedzi.

(7) Wiozy¢ wszystkie przewody silnika do otworu skrzynki
sterowniczej i potaczy¢ je zgodnie z numeracja, nastepnie
wiozy¢ kontroler reczny do otworu skrzynki sterowniczej.




(8) Montaz poreczy bocznych
Nacisng¢ przycisk i wtozy¢ czarny element plastikowy do aluminiowego otworu deski czesci
przedniej/tylnej tézka. Umiesci¢ porecz poczng w pozycji pionowej. W ostatniej czynnosci
nalezy wtozy¢ srube.

(9) Witozyé stupek trapezu. Proces montazu t6zka jest zakoriczony.

1.1.3 Silnik i kontroler reczny




1- Gniazdo silnika obstugi plecéw
2- Gniazdo silnika obstugi nog

3- Gniazdo 1 silnika podno$nika
4- Gniazdo 2 silnika podnos$nika
5- Gniazdo 1 kontrolera recznego
6- Gniazdo przewodu zasilajgcego
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tézko elektryczne dla chorych

Podrecznik uzytkownika

tozko elektryczne dla chorych

Przed rozpoczeciem uzytkowania t6zka prosimy zapoznac sie z ponizszymi instrukcjami bezpiecznego uzytkowania i
konserwacji.



1. Wprowadzenie

tézko elektryczne jest przeznaczone do uzytku w domu. tdiko jest przeznaczone dla jednego uzytkownika o ciezarze
ciata do 175 kg. tozko jest dostepne z kdtkami o Srednicy 125 mm. Umozliwiaja one przesuwanie f6zka po réwnej
podfodze, we wszystkich kierunkach. tézko moze byé obstugiwane w sposob elektryczny przez uiytkownika lub
personel opieki medyczne;j.

2. Opis czesci
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Kétka o srednicy 125 mm

Deska przednia oraz podzespét podnosnika tézka
Deska tylna oraz podzesp6t podnosnika tézka
Podzespdt ramy czesci przedniej tdzka

Podzespdt tylnej ramy tézka

Porecze boczne

Rura taczaca o przekroju kwadratowym

Sruby taczace

. Skrzynka sterownicza JIECANG

10. Kontroler reczny
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3. Obstuga pilota

Podstawowe funkcje przyciskéw to podnoszenie i opuszczanie.

~

Regulacja segmentu oparcia plecow
Przycisk stuzy do zmiany kata nachylenia segmentu oparcia plecow.

\__\

Regulacja segmentu oparcia ud
Przycisk stuzy do zmiany kata nachylenia segmentu oparcia ud.

Regulacja wysokosci leza
Przycisk stuzy do ustawienia wysokosci tozka.

-
N

Ustawianie pozycji stron lézka
Przycisk stuzy do obnizenia lub podniesienia prawej lub lewej strony to6zka.




4. Parametry techniczne

1.Wymiary platformy tézka: 1900 x 900 mm

2. Wymiary tézka: 2150 x 1020 x 400 — 800 mm

3. Maksymalne dopuszczalne obcigzenie: 180 kg

4. Materiat tozka: drewno

5. Szyny tdzka: drewno ze stopem aluminium

6. Materiat platformy tézka: ptyta stalowa

7. Parametry regulacyjne tdzka:

a) tylny watek: od 0° do 70° (£5°)

b) dolny watek: od 0° do 25° (£5°)

c) regulacja wysokosci od 400 do 800 mm

d) pozycja Trendelenburga i pozycja anty- Trendelenburga: od 0 do 12°

8. Kota: cztery kota samaonastawne o srednicy 100 mm, wszystkie kota samonastawne
wyposazone w hamulec

9. Silniki: cztery silniki, 220-240 V, 5 QHz. Napiecie wyjsciowe: DC 24 V, Max. 100 VA
10. Akcesoria: wysiegnik z uchwytem dla pacjenta

11. Masa: 105kg

12. Cykl pracy: S2-10 min.

5. Charakterystyka techniczna

A. Sterowanie elektryczne piecioma funkcjami: oparcie dla plecdéw, oparcie dla stdop, regulacja wysokosci,
funkcja ,Trandelenburg” oraz ,,Odwrotny Trandelenburg”.

B. Rama materaca. Kétka z indywidualnym systemem blokowania. Drewniana deska w przedniej i tylnej czesci
t6zka. Drewniane porecze boczne. Trapez z wyciggiem.

C. Kontroler reczny.

6. Konserwacja

e Przed kaidym uzyciem tdézka, nalezy sprawdzi¢ hamulce kétek oraz mocowania poreczy, a takze desek w
glowie i stopach tozka.

e tozko nalezy przechowywaé w suchym i wentylowanym pomieszczeniu.

e  tozko nalezy utrzymywac w czystosci. Czysci¢ za pomocg wilgotnej szmatki.

e Przed rozpoczeciem przenoszenia tdzka, nalezy umiesci¢ je w najnizszej pozycji. Do przesuwania tézka nalezy
uzywaé zawsze deski w przedniej lub tylnej czesci tézka. Do przesuwania tézka nie wolno uzywac poreczy.
Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas manewrowania tézkiem. Po przesunieciu t6zka w odpowiednie miejsce
nalezy zablokowac kota.
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